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Колебателно звено
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 Декада е всеки интервал, който 
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1. Пропорционално

2. Апериодично

3. Апериодично
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1. Пропорционално

2. Интегриращо

3. Апериодично

4. Идеално форсиращо

5. Колебателно
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1. Пропорционално

2. Интегриращо

3. Апериодично
4. Идеално форсиращо

5. Апериодично

Пример 3
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