
Преобразуватели за ефективна стойност (Root Mean Square) 
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Предварително е необходимо да се припомни изучаваното за аналогови 

умножители, делители и свързването за реализация на различни функции- 

повдигане на квадрат, коренуване и т.н.. 
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Варианти за реализация на н.ч. филтър 
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С неявно преобразуване 
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Преобразуватели за фазова разлика 
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