
Типови динамични звена 

Пропорционално звено 

 

Диференциално уравнение: xky .  

Предавателна функция:   kpW   

Преходна характеристика :   k
p

k
Lty 








 1  

x

y

t

t

1

k
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Инерционно звено от първи ред 
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Инерционно интегриращо 
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Идеално диференциращо 
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Интегро-диференциращо 

Диференциално уравнение: 







 x

dt

dx
Tky

dt

dy
T DI ...  

Предавателна функция:  
 

1.

1..






pT

pTk
pW

I

D  

Преходна характеристика :  
 







































 1.1.

)1..(

1..1

I

DT

t

I

D

T

T
ek

pTp

pTk
Lty I  

x

y

t

t

1

k









1.

I

D

T

T
k

ID TT 

ID TT 

 
Закъснително 
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Инерционно звено от втори ред 
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Колебателно звено 
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Статични и астатични обекти 
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Примери 
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Управляем тиристорен токоизправител с активно-индуктивен товар  

  DFDSIDD IKUKILfmRUU .cos.....cos. 2210
 


  

dt

dI
K

dt

dU
K

dt

d
UK

dt

dU DF
F

D ..cos..sin.. 2
2

121  


  

      2121 ;cos.;sin..
2

KpWKpWUKpW
DF IUF    

Еднофазен тиристорен променливотоков регулатор с активен товар 
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Еднофазен регулируем транзисторен инвертор на напрежение 
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