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Предавателна функция:  
 
 

nn

nn

o

mm

mm

apapapa

bpbpbpb

px

py
pW














......

......

1

1

1

1

1

10  



Преходна характеристика: функция на Хевисайд – за 0t -неопределена, но се приема 

0 или 1/2. 
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Звена с няколко входни и изходни величини. Пространство на състоянията. 
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Вектор на входните величини:  Tmuuuu ..., 21  

Вектор на изходните величини:  Tpyyyy ..., 21  

Вектор на променливите на състоянието:   Tnxxxx ..., 21  
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Преходна или фундаментална матрица:     tAetФ .  

Намиране на матрична експоненциална функция: 
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- чрез обратно преобразувание на  Лаплас -     11. .
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Връзка между предавателната функция и представянето в пространство на 

състоянията 

 

При звена с един вход и един изход: 
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Трансформацията на Лаплас за последните две уравнения е: 
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Т.к. предавателната функция  pW  е дефинирана за нулево начално състояние, 
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При звена с няколко входни и изходни величини: 

 

Има предавателна матрица:  
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и т.к. по-горе  Tpyyyy ..., 21    и     Tmuuuu ..., 21   

 

то предавателната матрица има размерност  mxp      -            mppW ,  
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Отворена система 

Отворена по задание               0p  ;                               pWpWpWOr 31 .  

Отворена по смущение            0pr   ;                               pWpWpWO 32 .  
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на изходната величина 
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Отворена система 

Отворена по задание               0p  ;                               pWpWpWOr 31 .  
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