
Точност и грешки в дискретни системи 

Припомняне за непрекъснати системи: 
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Припомняне за изменението на грешката по задание: 

1. Общото изменение на грешката при стъпално входно въздействие : 
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2. Общото изменение на грешката при линейно входно въздействие 
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При дискретни системи блоковата схема става: 
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При непрекъснати система от граничната теорема се анализираше 
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При дискретни системи с отчитане на фиксатора от нулев ред 
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Предавателната функция по грешка: 
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Общо изменение на грешката при стъпално входно въздействие: 
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Общо изменение на грешката при линейно входно въздействие: 
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скорост 

Влияние на дискретността(квантоването) върху Кр и Кv при системи 

тип0 и 1 
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При системи тип 1 
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Квантоването не влияе въху установената стойност на грешката 

независимо от стойността на такта Т 


