
Постояннотоково захранване на стъпала 

с биполярни и униполярни (полеви) 

транзистори

Електронни схеми за захранване на биполярни 

транзистори
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 Основна схема за захранване на NPN транзистор 
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 Основна схема за захранване на NPN транзистор 
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Нестабилност на работната точка2
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Нестабилност на 

работната точка

толеранс на параметрите
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 Схема за захранване на биполярен транзистор с

емитерна стабилизация 
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 Схема за захранване на биполярен транзистор с

резистор между колектора и базата
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Електронни схеми за захранване на униполяр-

ни (полеви) транзистори
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 Основна схема за захранване на NJFET транзистор 
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